
โครงการประชุมเชิงปฏิบัติการ
เรื่อง Stability and Control of Dynamical Sytems and Applications
1. หลักการและเหตุผล
การวิจัยเสถียรภาพและการควบคุมของระบบเชิงพลวัตรของสมการเชิงอนุพันธ์และสมการเชิงผลต่าง มีความสำคัญอย่างมากในสาขาคณิตศาสตร์และการประยุกต์ ทั้งนี้เนื่องจากในการแก้ปัญหาจริงทั้งทางกายภาพ เช่นปัญหาทางฟิสิกส์  วิศวกรรมศาสตร์ เคมี หรือปัญหาทางชีวภาพ เช่น ปัญหาการระบาดของโรค ปัญหาทางนิเวศน์วิทยา นั้นจะต้องมีการสร้างแบบจำลองทางคณิตศาสตร์ซึ่งอยู่ในรูปของสมการเชิงอนุพันธ์ (Differential equations) หรือระบบสมการเชิงผลต่าง (Difference equations) โดยเฉพาะระบบแบบไม่เชิงเส้น (Nonlinear systems)  ทั้งนี้ความสนใจโดยทั่วไปในการศึกษาระบบดัง กล่าวคือการศึกษาเสถียรภาพ (Stability) ของจุดสมดุลย์ (Equilibrium points) ของระบบ นั่นคือการหาเงื่อนไขที่จำเป็นและเพียงพอของตัวแปรในระบบที่เกี่ยวข้องที่ทำให้ระบบมีเสถียรภาพ และการออกแบบตัวควบคุม (controller) สำหรับระบบที่ไม่เสถียรซึ่งทำให้ระบบปิด (closed-loop system) มีเสถียรภาพ ดังนั้นการศึกษาและวิจัยเสถียรภาพและการคบคุมของระบบเชิงพลวัตรของสมการเชิงอนุพันธ์และสมการเชิงผลต่าง จึงได้รับความสนใจจากทั้งนักคณิตศาสตร์และนักวิจัยในสาขาที่เกี่ยวข้องเช่น วิศวกรรมศาสตร์, เศรษฐศาสตร์, วิทยาศาสตร์การแพทย์ เป็นอย่างมาก และนักวิจัยที่มีความเชี่ยวชาญและมีประสบการณ์ด้านการวิจัยเสถียรภาพและการคบคุมของระบบเชิงพลวัตรของสมการเชิงอนุพันธ์และสมการเชิงผลต่างท่านหนึ่งคือ Prof.Dr.Xinzhi Liu จาก Department of Applied Mathematics, University of Waterloo, Canada และสนใจที่จะมาทำวิจัยร่วมกับรศ.ดร.ปิยะพงศ์ เนียมทรัพย์ และคณะผู้ร่วมวิจัย รวมทั้งนักศึกษาที่ทำวิจัยด้านนี้ และในโอกาสที่ Prof.Dr.Xinzhi Liu ซึ่งเป็นผู้เชี่ยวชาญในการวิจัยเสถียรภาพและการควบคุมของระบบเชิงพลวัตร รับเชิญมาบรรยายและทำวิจัยร่วมกับ รศ.ดร.ปิยะพงศ์ เนียมทรัพย์ โดยได้รับการสนับสนุนงบประมาณจากศูนย์ความเป็นเลิศด้านคณิตศาสตร์ ภายใต้โครงการวิจัยเรื่อง เสถียรภาพและการควบคุมของระบบพลศาสตร์ที่มีตัวหน่วงและการประยุกต์ ระหว่างวันที่ 1-29 กุมภาพันธ์ 2555 นั้น เพื่อให้อาจารย์และนักศึกษาที่สนใจทางด้านการวิจัยเสถียรภาพและการควบคุมของระบบเชิงพลวัตรได้รับประสบการณ์ด้านการวิจัย และได้รับทราบหัวข้อและแนวทางการทำวิจัยทางด้านการวิจัยเสถียรภาพและการควบคุมของระบบเชิงพลวัตร จึงได้จัดโครงการประชุมเชิงปฏิบัติการ เรื่อง  Stability and Control of Dynamical Sytems and Applications  ในระหว่างวันที่ 23-24 กุมภาพันธ์ 2555 ณ ภาควิชาคณิตศาสตร์ คณะวิทยาศาสตร์ มหาวิทยาลัยเชียงใหม่
2. วัตถุประสงค์
2.1 เพื่อให้ผู้เข้าร่วมโครงการได้รับประสบการณ์ด้านการวิจัย และได้รับทราบหัวข้อและ
แนวทางการทำวิจัยทางด้านการวิจัยเสถียรภาพและการควบคุมของระบบเชิงพลวัตร
2.2 เพื่อสร้างความร่วมมือทางวิชาการและด้านการวิจัยระหว่างนักวิจัยผู้เชี่ยวชาญชาญ
ชาวต่างประเทศที่มีศักยภาพการวิจัยสูงและ อาจารย์ นักศึกษา ที่สนใจการวิจัย
เสถียรภาพและการคบคุมของระบบเชิงพลวัตร
3. ผู้รับผิดชอบโครงการ
ภาควิชาคณิตศาสตร์ คณะวิทยาศาสตร์ มหาวิทยาลัยเชียงใหม่
4. ผู้ประสานงานโครงการ
รศ.ดร.ปิยะพงศ์ เนียมทรัพย์
ภาควิชาคณิตศาสตร์ คณะวิทยาศาสตร์ มหาวิทยาลัยเชียงใหม่
5. วันเวลาและสถานที่ 

23-24 กุมภาพันธ์ 2555 ณ ภาควิชาคณิตศาสตร์ คณะวิทยาศาสตร์
มหาวิทยาลัยเชียงใหม่
6. ผู้เข้าร่วมโครงการ


อาจารย์และนักศึกษาที่สนใจทางด้าน การวิจัยเสถียรภาพและการควบคุมของระบบ
เชิงพลวัตร  จากมหาวิทยาลัยต่างๆในประเทศ จำนวน 40 คน
7. วิทยากรบรรยายในโครงการประชุมเชิงปฏิบัติการ
7.1 Prof.Dr.Xinzhi Liu, University of Waterloo, Canada
7.2 รศ.ดร.ปิยะพงศ์ เนียมทรัพย์, ภาควิชาคณิตศาสตร์  คณะวิทยาศาสตร์  
มหาวิทยาลัยเชียงใหม่
7.3 รศ.ดร.ระดม พงษ์วุฒิธรรม, ภาควิชาวิศวกรรมเครื่องกล คณะวิศวกรรมศาสตร์ 
        
มหาวิทยาลัยเชียงใหม่
7.4 อ.ดร.ธงชัย บทมาตย์, ภาควิชาคณิตศาสตร์  คณะวิทยาศาสตร์  
          มหาวิทยาลัยศรีนครินรวิโรฒ
7.5 อ.ดร.คณิต มุกดาใส, ภาควิชาคณิตศาสตร์  คณะวิทยาศาสตร์ 
มหาวิทยาลัยขอนแก่น
8. ผลที่คาดว่าจะได้รับ
8.1 ผู้เข้าร่วมโครงการได้รับประสบการณ์ด้านการวิจัย และได้รับทราบหัวข้อและ
แนวทางการทำวิจัยทางด้านการวิจัยเสถียรภาพและการควบคุมของระบบเชิงพลวัตร
8.2 เกิดความร่วมมือทางวิชาการและด้านการวิจัยระหว่างนักวิจัยผู้เชี่ยวชาญชาญชาว
ต่างประเทศที่มีศักยภาพการวิจัยสูงและ อาจารย์ นักศึกษา ที่สนใจการวิจัย
เสถียรภาพและการคบคุมของระบบเชิงพลวัตร
9. กำหนดการ
วันพฤหัสบดีที่ 23 กุมภาพันธ์ 2555

8.00 - 8.45 น.

ลงทะเบียน
8.45 – 9.00 น.

พิธีเปิด
9.00 – 10.15 น.
บรรยายหัวข้อ Concept of stability and control 
โดย Prof.Dr. Xinzhi Liu

10.15 – 10.45 น.
พักรับประทานอาหารว่าง

10.45 – 12.00 น.
บรรยายหัวข้อ Stability of Time-delay systems 1
โดย รศ.ดร.ปิยะพงศ์ เนียมทรัพย์

12.00 – 13.00 น.
พักรับประทานอาหารกลางวัน
13.00 – 14.15 น.
บรรยายหัวข้อ Stability of Time-delay systems 2
โดย อ.ดร.คณิต มุกดาใส

14.15 – 14.45 น.
พักรับประทานอาหารว่าง

14.45 – 16.00 น.
บรรยายหัวข้อ Stability of Complex Network Dynamical Systems




โดย อ.ดร.ธงชัย บทมาตย
วันศุกร์ที่ 24 กุมภาพันธ์ 2555

9.00 – 10.15 น.
บรรยายหัวข้อ Stability and control of Hybrid systems  
โดย Prof.Dr.Xinzhi Liu

10.15 – 10.45 น.
พักรับประทานอาหารว่าง

10.45 – 12.00 น.
บรรยายหัวข้อ Stability of Dynamical systems with impulse
โดย Prof.Dr.Xinzhi Liu


12.00 – 13.00 น.
พักรับประทานอาหารกลางวัน
13.00 – 14.15 น.
บรรยายหัวข้อ Stability and control in Engineerings   

โดย รศ.ดร.ระดม พงษ์วุฒิธรรม

14.15 – 14.45 น.
พักรับประทานอาหารว่าง

14.45 – 16.00 น.
บรรยายหัวข้อ Stability and control of Neutral systems   
โดย รศ.ดร.ปิยะพงศ์ เนียมทรัพย์
3

