ประมวลวิชา (Course Syllabus)
1.  รหัสวิชาและชื่อวิชา

ว.คณ. 207 (206207)  
2.  จำนวนหน่วยกิต

3(3/3-0/0)
3.  คณะและภาควิชา

คณะวิทยาศาสตร์  ภาควิชาคณิตศาสตร์
4.  เงื่อนไขกระบวนวิชาและสถานภาพ


ว.คณ.206207  เรขาคณิตวิเคราะห์รูปตัน




วิชาเลือก


เงื่อนไขที่ต้องผ่านก่อน  กระบวนวิชา ว.คณ. 206104

5.  ชื่อผู้สอน

      อ.สรศักดิ์   ลี้รัตนาวลี 

6.  เวลา

       ภาคเรียนที่ 2/2542
7.  ลักษณะกระบวนวิชา


พิกัดของเส้น ระนาบ  พื้นผิวและเส้นโค้ง  การเขียนเส้นโค้ง  พื้นผิวกำลังสอง

ความสัมพันธ์ของแกนพิกัดและการประยุกต์  พิกัดทรงกลม  พิกัดทรงกระบอก

8.  วัตถุประสงค์ทั่วไป


1.  มีความรู้ความเข้าใจเกี่ยวกับเวกเตอร์เบื้องต้น


2.  มีความรู้ความเข้าใจเกี่ยวกับระบบพิกัดฉาก


3. มีความรู้ความเข้าใจเกี่ยวกับระนาบ


4. มีความรู้ความเข้าใจเกี่ยวกับเส้นตรงในสเปซ


5. มีความรู้ความเข้าใจเกี่ยวกับพื้นผิวและเส้นโค้ง พื้นผิวกำลังสอง


6. มีความรู้ความเข้าใจเกี่ยวกับระบบพิกัด
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9.  หัวข้อเนื้อหาวิชา


เนื้อหากระบวนวิชา




     จำนวนชั่วโมงบรรยาย

1.  เวกเตอร์เบื้องต้น
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-  เวกเตอร์




-  การบวก การลบเวกเตอร์


-  การคูณเวกเตอร์

2.  ระบบพิกัดฉาก
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-  ระบบพิกัดฉาก


-  การกำหนดตำแหน่งของจุดโดยเวกเตอร์


-  ระยะระหว่างจุด 2 จุด  ในสเปซ


-  จุดแบ่งส่วนของเส้นตรง


-  เส้นตรงที่กำหนดทิศทาง


-  โลกัสและสมการของโลกัส

3.  ระนาบ
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-  สมการทั่วไปของระนาบ


-  สมการแบบต่าง ๆ ของระนาบ


-  จุดตัดของระนาบบนแกนพิกัดและเส้นตั้งฉากจากจุดกำเนิดไปยังระนาบ


-  มุมระหว่างระนาบ 2 ระนาบ


-  ระยะจากจุดไปยังระนาบ


-  ระนาบที่แบ่งครึ่งมุมระหว่างระนาบ 2 ระนาบ


-  ระนาบที่ผ่านรอยตัดกันของระนาบ 2 ระนาบ


-  รอยตัดของระนาบบนระนาบพิกัด


-  สมการของระนาบคู่หนึ่ง
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4.  เส้นตรงในสเปซ
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-  สมการทั่วไปของเส้นตรง


-  เส้นตรงซึ่งผ่านจุด ๆ หนึ่งและมีแนวโปรเจคชันที่กำหนด


-  เส้นตรงที่ผ่านจุด 2 จุด  


-  การจัดสมการทั่วไปของเส้นตรงในแบบซิมเมตริก


-  เส้นตรงกับระนาบ


-  ระยะสั้นที่สุดระหว่างเส้นตรง 2 เส้น


-  ความยาวของเส้นตั้งฉากจากเส้นตรงไปยังจุด ๆ หนึ่ง


-  การตัดกันของระนาบ 3 ระนาบ


-  การเปลี่ยนแกนพิกัดในระบบพิกัดฉาก

5.  พื้นผิวและเส้นโค้ง
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-  พื้นผิว,  เส้นโค้งในสเปซ,  เส้นโค้งบนระนาบ


-  รูปทรงกรวย,  รูปทรงกระบอก


-  พื้นผิวการหมุน,  รูปทรงกลม


-  การสมมาตรของพื้นผิว


-  ระนาบสัมผัสและเส้นตั้งฉากกับพื้นผิว

6.  พื้นผิวกำลังสอง







6


-  ทรงกลม,  อิลลิปซอยต์,  ไฮเปอร์โบลอยด์


-  ทรงกรวยกำลังสอง


-  อิลลิปติกพาราโบลอยด์,  ไฮเปอร์โบลิกพาราโบลอยด์


-  ทรงกระบอกกำลังสอง


-  ระนาบ 2 ระนาบ


-  พื้นผิวกำลัง 2  ที่มีแกนสำคัญขนานแกนพิกัด
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เนื้อหากระบวนวิชา




     จำนวนชั่วโมงบรรยาย

7.  การเปลี่ยนสมการกำลังสอง
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-  ระนาบสำคัญของพื้นผิวกำลังสอง F(x, y, z) = 0


-  แกนสำคัญของพื้นผิวกำลังสอง  F(x, y, z) = 0


-  การเปลี่ยนสมการของพื้นผิวกำลังสอง F(x, y, z) = 0


-  จุดศูนย์กลางของพื้นผิวกำลังสอง F(x, y, z) = 0

8.  ระบบพิกัด
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-  ระบบพิกัดโพลาร์


-  ระบบพิกัดทรงกระบอก


-  ระบบพิกัดทรงกลม










รวม
45
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10. กิจกรรมการเรียนการสอน



บรรยายและฝึกปฏิบัติ

11. การประเมินผลการเรียนการสอน


สอบกลางภาค   50%


สอบปลายภาค  50%

12. แหล่งวิทยาการ


12.1  หนังสือหรือเอกสารอ้างอิง



ชัยวัฒน์  ปานพลอย,  รศ.,  เรขาคณิตวิเคราะห์รูปตัน,  ภาควิชาคณิตศาสตร์


คณะวิทยาศาสตร์   มหาวิทยาลัยเชียงใหม่  2522



ศรีบุตร แววเจริญ, ผศ.,แคลคูลัสและเรขาคณิตวิเคระห์ของฟังก์ชันหลายตัวแปร


ภาควิชาคณิตศาสตร์  สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้า  พระนครเหนือ 2530.



ภัทรา  เตชาภิวาทย์, รศ.,  เรขาคณิตวิเคราะห์,  ภาควิชาคณิตศาสตร์


คณะวิทยาศาสตร์    มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์  2540


12.2  วัสดุอุปกรณ์



-


12.3  บุคคล



-


12.4  สถานที่


-

